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Bu icerikler baslangic egitimidir. Ornekleri 6nce simiilasyonda veya disiik gerilimli egitim diizeneginde deneyin.
Standart PLC programindaki durdurma mantigi, acil durdurma veya makine glivenligi devresinin yerine gegmez.
Adresler, komutlar ve zaman tabanlar CPU ve modil modeline gére dogrulanmahdir.

1. Delta PLC ve ISPSoft ile Baslangic

DVP ailesindeki bir PLC icin ilk adim, tam CPU modelini ve kullanilacak programlama yaziliminin
uyumlulugunu belirlemektir. Bu rehber ISPSoft Gzerinden temel calisma sirasini anlatir; eski
modellerde yazilim ve komut destegi farkli olabilir.

* Yeni proje acin ve kullanilan CPU modelini segin.

* Giris, c¢ikis ve yardimci bitler icin anlamli isimler olusturun.
* Programi derleyin; hata ve uyarilan inceleyin.

e Simulatérin destekledigi islevlerle mantigi kontrol edin.

* Gergek PLC Gzerinde calismadan 6nce mevcut programi ve ayarlari yedekleyin.

Adresleme: X, Y, M, D, Tve C

Ornek Anlami Egitimde kullanim
X0/ X1 Dijital giris Baslat / Stop izin
YO Dijital cikis Egitim lambasi
MO Yardimci bit Calisma istegi

DO Veri yazmaci Ham oOl¢ctim degeri
TO/CO Zamanlayici / sayag Sure / adet takibi

DVP giris ve c¢ikislarinda X/Y numaralama sekizlik yapidadir: X7'den sonra X10 gelir. Yardimci bit ve
yazmac araliklari, kalici bélgeler ve 6zel cihazlar modele gore degisir. Bu tablodaki adresler
yalnizca 6érnektir; fiziksel klemensleri cihazin semasiyla eslestirin.
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2. Baslat-Durdur ve Zamanlayici Ornekleri

Ornek 1: Bir egitim lambasini girisle kontrol edin

X0 girisini baslat butonu, YO cikisini lamba olarak disinin. ilk agda X0 kontadi YO bobinini sirer.
Beklenen davranis: X0 kapaliysa YO kapali, X0 aciksa YO acik. Bu basit 6rnek, giris ve cikis takibinin
ogrenilmesi igindir.

Ornek 2: Mihiirleme ve durdurma énceligi

X0 = Start, X1 = Stop izin (butona basiimadiginda 1), MO = calisma istegdi. Mantik: MO = X1 VE (X0
VEYA MO0). Ladder aginda X1 izin kontagini seri; X0 ve MO kontaklarini paralel yerlestirip MO
bobinine baglayin. ikinci agda M0 kontadi YO egitim lambasini stirstin.

* X1=1 iken Start’a basin: lamba yanmali.

 Start’i birakin: muhirleme nedeniyle lamba yanmaya devam etmeli.
e X1=0 yapin: calisma istegi ve lamba kapanmali.

 Start ve Stop birlikte etkinken Stop 6ncelikli olmali.

* Besleme geri geldiginde yeniden baslama davranisini ayrica kontrol edin; bu érnekte MO icin
kalicihk kullanmayin.

Ornek 3: Gecikmeli acma

MO aktif olduktan 3 saniye sonra egitim lambasini yakin. ISPSoft ve secilen CPU’'nun destekledigi
zamanlayiciyr kullanin. TMR komutunda siire = dn ayar x zaman tabani iliskisidir. Ornegin 100 ms
zaman tabani dogrulanmissa 30 birim 3 saniyedir; ayni degeri farkli zaman tabanina sahip bir
zamanlayiciya tasimayin. izin kesildiginde birikimsiz zamanlayici sifirlanmali ve cikis kapanmalidir.

Umut Elektrik Otomasyon | PLC Egitim ve Ornekleri



3. Analog Deger, Hata Kontrolu ve Alistirmalar

Analog ham degerin alt ve Ust sinirini kullanilan moddl ve kanal ayarindan égrenin. Delta PLC
ailesindeki bitiin analog moduiller icin tek bir ham aralik gecerli degildir. Olcim ve hesaplamayi
uygun veri tlrleriyle yapin; tamsayi! bélmesi hassasiyet kaybina neden olabilir.

Muhendislik degeri = (Ham deger - Ham alt sinir) / (Ham Ust sinir - Ham alt sinir) x (Olcek st sinin
- Olcek alt sinirt) + Olcek alt siniri

Yalnizca hesaplama alistirmasi icin ham araligi 0-10000 ve mihendislik araligini 0-100 °C kabul
edin: ham 0 -» 0 °C, ham 5000 - 50 °C, ham 10000 - 100 °C. Bu sayilar gercek bir Delta
modulindn varsayilan arahidi olarak kullaniilmamalidir.

e Ham ust ve alt sinir esitse bélme yapmayin; yapilandirma hatasi Uretin.
* Aralik disi degeri ayri bir durum olarak izleyin; yalnizca sinirlandirarak sensér hatasini gizlemeyin.
e HMI'de ham deger, Olceklenmis deger ve sinyal hatasini ayri gosterebilirsiniz.

¢ 0, orta nokta ve Ust sinirla sonucu kontrol edin.

Kendinizi Deneyin

Alistirma: Baslat-durdur 6rnedine 3 saniye gecikme ekleyin. Cozim yaklasimi: 6nce MO muhtrleme
agl, ardindan MO ile zamanlayici, son olarak MO ve zamanlayici tamam kontagiyla YO0. Start
birakildiginda stire devam etmeli; Stop basildiginda siire ve lamba sifirlanmahdir.

Delta simulatoéru butin cihaz komutlarini ve saha haberlesmesini temsil etmez. Simulasyondan
gecen programin gercek donanimda dogrulanmasi gerekir. Bu egitim PDF’si indirilebilir; dogrudan
PLC'ye yuklenen bir proje dosyasi degildir.

Resmi kaynaklar

Delta ISPSoft urudn ve indirme sayfasi
Delta ISPSoft kullanim kilavuzu (ingilizce PDF)

Delta simulatorian sinirlamalari
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https://www.deltaww.com/en-US/products/060301/3598
https://filecenter.deltaww.com/Products/download/06/060301/Manual/DELTA_IA-PLC_ISPSoft_UM_EN_20200312.pdf
https://www.deltaww.com/en-US/service-support/faq/332

